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VISAO COMPUTACIONAL

O Processo de determinacao de Atitude utilizando visao computacional refere-
se aos processos de terminar a orientagdo de um objeto em um espacgo
tridimensional por meio da informagéo visual. Essa informagao é tipicamente
obtida utilizando algoritimos de computador que analisam as imagens
capturadas por cameras. Em um programa tipico de determinagao de atitude,
as cameras capturam imagens de caracteristicas distintas no ambiente, como
cantos, linhas e pontos. Essas carateristicas sdo entdo usadas para determinar
a posicao de orientagao do objeto relativos as cameras. Os algoritmos usados
no processo séo baseados em uma variedade de visdes computacionais, como
a capacidade de detecgdo, reconhecimento de objetos ou estruturas de
movimento. Uma vez que a posicdo e a orientagcdo do objeto foram
determinadas, a informagédo pode ser usada para controlar o movimento do
objeto, monitorar sua posigdo com o tempo ou executar outras tarefas que
requerem alguma referéncia da posicao do dispositivo.

Pensando nisso, pesquisadores (as) da Universidade de Brasilia, criaram um
programa baseado em programa capaz de mensurar a atitude de veiculos
autbnomos, especialmente nanosatélites. O conjunto de software denominado
ADCYV foi concebido e escrito para determinar a orientacdo de uma plataforma
de testes de nanosatélites utilizando visdo computacional e disponibilizar os
dados obtidos em uma rede local através de uma porta escolhida pelo usuario.
O Software fara aquisicdo de imagem que serdo calculadas para determinar a
atitude, por meio de um conjunto de cameras. As imagens capturadas serao
armazenadas para a extragcdo de caracteristicas como cantos, pontas ou
estruturas arredondadas. O satélite, que necessitar saber sua orientagdo ou
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atitude no espaco, ira executar uma série de fungbes, como apontar seus
sensores e/ ou antenas na dire¢ao certa para manter Oérbitas estaveis, e
controlar a atitude para evitar colisbes com outros objetos. Dessa forma, o
software sincronizara as fungées motoras do satélite com as imagens captadas
criando uma série de comandos para orientar a movimentagdo do objeto. Os
dados dos angulos de Euler sdo enviados através do protocolo TCP/IP e
passiveis de serem acessados por qualquer dispositivo na rede que faga a
requisigao para a porta configurada.

VANTAGENS
e Versatilidade: Possibilidade de acessar os dados através de qualquer
dispositivo na rede.
e Eficiéncia: Precisdo dos dados coletados.
e Segurang¢a: Monitoramento da movimentacéo dos satélites para evitar
possiveis colisdes.
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Gostou dessa tecnologia?

Para obter mais informagées entre em contato com a Agéncia de
Comercializagdo de Tecnologias (ACT) da Coordenacdo de Inovagao e
Transferéncia de Tecnologia (CITT), por meio dos contatos a seguir:

E-mail: act@cdt.unb.br
Telefone: (61) 3107-4116
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